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PREFACIO

La Guia para la configuracion y uso de la estacion total Topcon modelo
0S-105ha sido elaborada para afianzar los conocimientos basicos en
el manejo y configuracién de una estacion total, que sirva de apoyo
para el desarrollo de levantamientos topograficos, replanteos en las
practicas de Topografia Il y en el desarrollo profesional.

La Autora

Estacion total Topcon modelo 0S-105

Es un instrumento topografico 6ptico conformado por componentes electrénicos que permiten
realizar calculos para lograr medir de forma precisa angulos horizontales, angulos verticales vy
distancias desde el lugar en el que se ubica el equipo hasta otro punto designado en la distancia,
ademas de procesar trigonométricamente los datos para proporcionarnos unas coordenadas
de posicion en el espacio. El equipo esta conformado basicamente por un lente telescapico con
objetivo laser, un teclado alfanumeérico, una pantalla y un procesador interno para calculo vy
almacenamiento de datos.

Una estacion total alcanza su maxima funcionalidad en la ingenieria de alta precision, en la
construccion de carreteras, puentes, edificios, redes de tuberias y represas, etc. En todas estas
estructuras la precision es un requisito indispensable para el funcionamiento éptimo de la obra.
En laingenieria de la construccion la estacion total cumple con dos funciones esenciales:

I Levantamientos: medicion y representacion de la realidad fisica existente en el terreno.

Replanteos: fijar y establecer puntos sobre el terreno para el diseno de una obra ya

estudiada y proyectada.
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INDICACIONES

Es fundamental que los estudiantes, para realizar las practicas de campo, tengan los EPP correspondientes que la
escuela les proporciona (casco v chaleco). Adicionalmente, deben cumplir con las indicaciones del jefe de practicas en
cuanto al cuidado de los equipos vy la seguridad en el desarrollo de la actividad, implementando conos de seguridad
para resguardar el perimetro donde se va a trabajar.

EQUIPO DE PROTECCION PERSONAL (EPP) DE USO OBLIGATORIO

.:n-;';.-‘__":)' A
FIGURA 1. EPP. Fuente propia. FIGURA 2. Uso obligatorio de EPP.
Fuente propia.
IMPLEMENTAR EL USO DE CONOS DE SEGURIDAD PARA RESGUARDAR

FIGURA 3. Uso de conos. Fuente FIGURA 4. Uso de conos en areas de
propia. trabajo. Fuente propia.

A\
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PARTES DEL

ESTACION TOTAL TOPCON MODELO 0S-105.

FIGURA 5. Partes del equipo. Fuente: Manual rapido OS-105.

1. Asa.

2. Antena bluetooth.

3. Trampilla de la interfaz externa (puerto USB / boton restablecimiento).
4. Marca de altura del instrumento.

5. Cubierta de la bateria.

6. Pantalla.

7. Ay B conector de serie y fuente de alimentacion externa.
8. Nivel circular.

9. Tornillos de ajuste del nivel circular.

10. Placa de base.

11. Tornillo de nivelacion del pie.

12. Anillos de enfoque de la plomada dptica.

13. Ocular de la plomada optica.

14. Tapa del reticulo de la plomada 6ptica.
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15. Sensor.

16. Lente del objetivo (incluye funcién de puntero laser).
17. Tornillo de fijacion del asa.

18. Ranura para brdjula tubular.

19. Mordaza vertical.

20. Tornillo de movimiento preciso vertical.
21. Tecla o boton de activacion.

22. Tornillo de movimiento preciso horizontal.
23. Mordaza horizontal.

24, Mordaza de plataforma nivelante.

25. Tornillo del ocular del telescopio.

26. Anillo de enfoque del telescapio.

27.Visor colimador.

28. Marca central del instrumento.

PRISMA

Es un objeto circular formado por una serie de cristales que tienen la funcion de reflectar la senal EMD emitida
por una estacion total. La distancia del equipo al prisma es calculada en base al tiempo que tarda eniry
regresar al emisor.

Figura 6 Figura 7

Constante del
prisma

T

Superficie
reflectante

® Eje del Visado de un prisma simple

baston

FIGURA 6. Prisma. Fuente:
http://sitop.com.pe/producto/prisma-topcon-para-estacion-total/

FIGURA 7. VVisado del prisma. Fuente:
https://www.estaciontotal.com.mx/2017/06/21/colocaci%C3%B3n-y-nivelaci%C3%B3n-de-la-estaci%C3%B3n-totallevantamientos-topogrkC3%A 1ficos/
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MONTAJE Y CENTRADO DEL EQUIPO
PARA INICIAR UN LEVANTAMIENTO

Un adecuado montaje del instrumento facilita el centrado y nivelacion del equipo, por ello
se debe realizar correctamente.

Inicialmente posicionar el tripode en el punto desde donde se iniciara el trabajo,
aflojar los tornillos de las patas del tripode, extenderlas hasta obtener una altura
acorde, luego apretar los tornillos para fijar el tripode en el terreno. El tripode
debe estar colocado alrededor del punto de referencia, lo mas centrado posible.

Instale el instrumento sobre la base del tripode, sujetandolo con una mano
apriete el tornillo de centrado de la parte inferior de la unidad, para asegurarse de
que esté firmemente atornillado al tripode.

Se menciond que debiamos centrar el tripode, pero cuando ya tenemos el
transito sobre él es necesario realizar un centrado final para asegurar que el gje
vertical del transito coincida con la vertical del punto. Se nivela y centra
observando desde el ocular de la plomada 6ptica al punto base, este centrado se
puede efectuar moviendo una de la patas del tripode a la vez, hasta lograr que la
plomada coincida sobre la marca; la otra forma de hacerlo es aflojar un poco el
transito de la base y moverlo para lograr el centrado, pero solo se puede efectuar
cuando el movimiento o el desplazamiento que hay que efectuar es minimo.

Ejemplo:

FIGURA 8. Nivelacion del equipo.
Fuente: https://docplayer.es/20894714-Principios-basicos-de-topografia-karl-zeiske.html
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Una vez ya nivelado el equipo se abre la tapa de la bateria, se ingresa la bateria verificando que coincidan los
bornes de ambos, se enciende el equipo presionando el boton de encendido por dos segundos, aparece en la
pantalla inicial el nivel electronico TILT, se procede a centrar con ayuda de los tornillos de ajuste del nivel circular,
girando en un mismo sentido hasta centrar las burbujas del nivel circular y tubular o hasta obtener una precision
en los compensadores —(X 0" 00"), (Y 0’ 00")— como maximo se puede considerar 0'04", una vez ya centrados
presionar back para salir.

Presionar el boton de
encendido por dos
segundos.

FIGURA 9. Pantalla de inicio TSshield Tilt programa Topcon 0S-105.

La forma correcta de nivelar el equipo es usar dos tornillos y maverlos en un mismo sentido hacia adentro o
hacia afuera hasta centrar la burbuja del nivel esférico v tubular, luego usar el tercer tornillo para terminar de
centrar, como se observa en el siguiente ejemplo.

FIGURA 10. Nivelacion de tornillos. Fuente:
https://www.estaciontotal.com.mx/2017/06/21/colocaci%C3%B3n-ynivelaci%C3%B3n-de-la-estaci%C3%B3n-total-levantamientos-topogr%C3%A1ficos/
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PANTALLA DE

En esta pantalla podremos utilizar el equipo en modo de observacion basica parecido al teodolito. Se pueden
medir angulos y distancias, ademas se encuentra la tecla TILT, que nos ayuda a verificar la nivelacion electrénica.
Al presionar la tecla MEAS se mide la distancia a un punto cualquiera, segin la configuracion EDM
(distanciometro). La tecla OSET establece el angulo horizontal en 0° 00’ 00", desde cualquier posicion.

Distancia inclinada

{Basic chservation

Distancia vertical

Distancia horizontal

Angulo cenital (giro
del lente vertical)

FIGURA 11. Pantalla de operaciones basicas programa TSshield Topcon OS-105.

EDM

Seleccionar el modo de medir distancias, puede ser Fine 'S’ o Rapid 'S' para obtener una medicion sencilla y
rapida. La lectura con ambas configuraciones obtiene resultados favorables en cuanto a la precision. En el
reflector, si se va a trabajar con prisma seleccionar Prism, si no es el caso seleccionar N-Prism. Colocar la
constante del prisma -30 mm o O mm dependiendo de la cara del prisma con el que se va a trabajar, en el caso
de que se esté utilizando el prisma, luego presionar OK.

| JF
- =
I -
mm | g
[N b E_.T'.Afﬁr' il 3;1.‘

[ |+ | L

FIGURA 12. Pantalla EDM configuraciones programa TSshield Topcon 0S-105.
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EDM configurations

Presionar en OK para aceptar la
configuracion EDM.

FIGURA 13. Pantalla EDM ppm configuraciones programa TSshield Topcon 0S-105.

CORRECCION

v —_—

EDM [ ppm | a
—»Temperaire B C ""3;0
_— ! P

—eFressue . 760|mmHg|
Humichity ' 50 |0ﬁ. i
oI | S|| e
1.1

Y
1€ ] 0k ||

FIGURA 14. Pantalla EDM ppm configuraciones programa TSshield Topcon 0S-105.

CONFIGURACION

Para medir distancias enfocar al baston del prisma, fijar el angulo y centrar los hilos del anteojo en el centro del
prisma, presionar MEAS o también se puede presionar el botén de lectura rapida, que esta en un lateral del
equipo. Una vez realizada la lectura, obtenemos la distancia existente entre el punto de estacion y el punto
donde se encuentra el prisma.

Para ver la distancia inclinada, distancia horizontal y vertical presionar SHVdist.
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PROGRAMA

Ingresar al programa Magnet Field desde el boton. Al ingresar sale una informacion sobre transformacion de
proyeccion a terreno, simplemente se indica Cerrar o X

NAANET

NMALDNET™
Field

&S Field

FIGURAS 15-16. Software para la configuracion de la estacion total Topcon 0S-105.

CONFIGURACION INICIAL PARA

En el mend principal configurar cuatro aspectos importantes que se deben tomar en cuenta al momento de
iniciar un trabajo nuevo.

oowd

Trabajo - Configurar Intercambio Chat Editar Calcular

N

Mapa Conectar Sistema Registro Replantear  Herram

FIGURA 17. Software Magnet Field. Pantalla principal para configuracion de estacion total Topcon 0S-105.

TRABAJO:

Seleccionar la carpeta Trabajo. Luego nos envia a un submen, alli ingresar en Nuevo v editar los
siguientes caracteres:

Nombre del trabajo: colocar el nombre con el cual se creara el trabajo

Creado por: opcional.

Notas: opcional.

Fecha actual: se crea automaticamente.
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Figura 18 Figura 19

[™ roro G176 o[

28 B

Abrir Eliminar Info
Trabajo trabajo Trabajo

s [
% \ROMDIKIPrOGram\MAGNET Field\lobs
coopr [ ]

Wotas

Fecha Actud  5/20/2024 12:06 PM

Trabajo

FIGURAS 18-19. Software Magnet Field. Carpeta Nuevo para la configuracion de la estacion total Topcon 0S-105.

Mostrar va [8_]

| Tipo Coord IProyeccion @
Orden Coord Planas |Norte, Este, Altura a
Origen Ac. Geod. |None a
Direccion IAcimul E]
Mostrar talud como IPorcenlaJe (%) E]
Prefijo de Pk |< Ninguno> @

| Posicion Eje |12+34,000 E]

O

FIGURA 20. Software Magnet Field. Configuracion proyecciones de la estacion total Topcon 0S-105.

En Configurar registrar algunos datos importantes en el submend Registro, Sistema de
Coordenadas, Unidades e Instrumento.

P2 =
") ¥ Lz
Trabajo  Configurar Intercambio Chat Editar Calcular
ﬁ -~ .-;,3__“_.‘_5:__5 g [
N \ "} dim b
\ ‘j e -
vy = (3 g
Mapa Conectar Sistema Registro Replantear Herram

FIGURA 21. Software Magnet Field. Configuracion de la estacion total Topcon OS-105.
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REGISTRO:

En la carpeta Configurar, que se encuentra en la pantalla principal del software Magnet Field,
ingresamos en el submend Registro para realizar la configuracion del prisma.
Al'ingresar en Registro nos lleva a Ajustes Observacion y es alli donde se realiza el cambio de la

constante del prisma, que puede ser -30 Offset, 0 Offset. También podemos determinar el modo
de medicién entre otros parametros de interés.

Figura 22 Figura 23

P
X O

Registro_| Sist Coord Global Copia seqg.

w % W 4

Unidades Instrumento Clases Mostrar

uh!

Alarmas Codigos Inf. Rep.

FIGURAS 22-23. Software Magnet Field. Carpeta Registro para la configuracion de la estacion total Topcon 0S-105.

Sistema de coordenadas

Colocar la proyeccion cartografica si se va a trabajar con coordenadas geodésicas, o se
trabajara con coordenadas locales o topograficas.

Levantamiento UCSP1 @JD @.e[ﬂ}

) \(&.) ¥L) I

Medir Sist Coord Global Copiaseg. Unidades Equipo

BL B AR
® w L
-
- Inf. .
Clases Mostrar Alarmas Cadigos % Enterprise

Replanteo
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Figura 25 Figura 26

MjSiStElma Coordenadas

Proyeccion TMSouth-

W Usar Planas/Cuadricula

L]
Détum WGSB4 I~ l:,

FIGURAS 25-26. Software Magnet Field. Carpeta Sist. Coord. configuracion de la estacion total Topcon 05S-105.

Unidades

En este submend verificar las unidades de distancia que sean en metros, metras cuadrados,
y las unidades de volumen en metros clbicos. Adicionalmente, verificar que la temperatura
esté en Celsius (°C) y la presion atmosférica en mmHg (milimetros de mercurio).

Figura 27 Figura 28

Essce 74 i
v

e = —
a

Precisitn de distancia

.
=

Unidades voluméricas

FIGURAS 27-28. Software Magnet Field Carpeta Unidades, configuracion de la estacion total Topcon 0S-105.
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Instrumento

Basicamente se debe ingresar la temperatura, presion atmosférica, humedad de la zona
donde se desarrolla el levantamiento. Esto genera el PPM (parte por millén), estos valores
son importantes para iniciar cualquier trabajo con la estacion total.

Figura 29 Figura 30

Enviar 3 Instrumento

FIGURAS 29-30. Software Magnet Field. Carpeta Configuracion del instrumento estacion total Topcon 0S-105

Esta opcion nos permite editar y registrar puntos, una vez se ingrese a Editar aparece un submeni
Puntos, alli podemos ingresar coordenadas en la opcion Ahadir, en Anadir vamos ingresando la
cantidad de puntos que se desea registrar para utilizarlos en el levantamiento, ya sea como puntos
de referencia o para posterior replanteo.

J-% Y™

Trabajo  Configurar Intercambio Chat Editar Calcular
N d .

\ &
YRAR . ¥y T

Mapa Conectar Sistema Registro Replantear Herram

FIGURA 31. Software Magnet Field. Carpeta Editar.
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Figura 32

SP

BB

_Puntos | Cédigos Polilinea

SE R

Areas  Listas Ptos De Fondo

MDTs  Carreteras Informes

Figura 33

Figura 34

Figura 35

FIGURAS 32-33. Software Magnet Field. Carpeta Puntos anadir puntos.
FIGURAS 34-35. Software Magnet Field. Carpeta Puntos editar coordenadas.
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FIGURA 36. Software Magnet Field. Carpeta Sistema Coordenadas.

SISTEMA

En esta opcion se orienta el equipo, ingresar al submend Referencia, luego indicar las coordenadas
del punto de estacion (norte, este, elevacion). Si ya previamente se cargb en la lista de puntos, el
punto de estacion podemos cargarlo desde la lista v seleccionarlo; si no es el caso, ingresar los
datos manualmente. Del mismo modo se puede hacer con el punto de referencia (vista atras), se
mide la altura del instrumento HI; en este caso, se debe medir y anotar la altura instrumental, esta
se mide desde el punto de estacion del equipo BM, hasta la ubicacion dispuesta en el instrumento.

Nota: Una vez ya ingresados los datos de estacién se debe orientar el equipo, por acimut (vista
atras) o ingresando las coordenadas del punto de orientacion. Para orientar el equipo por acimut
presionamos donde dice Punto y cambiamos a acimut, fijar el angulo de referencia.

Trabajo  Configurar Intercambio Chat Editar Calcular

R

Registro Replantear Herram

Mapa Conectar

FIGURA 37. Software Magnet Field. Carpeta Sistema.

18
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Figura 38

[ 8o
[ ] . s)
- 8

Orientaciéninterseccion Calc Cota Linea Ref. | 1510
> O
Yrans FUNC ox2§

Dir. Ref. Local

2vwx

Figura 39

Figura 41

Bowee O

Punto de estaddn
S pto oML =
L poon m

Esda  Escala Cuadricula

1M informaci6n de observacion

FIGURAS 38-39. Software Magnet Field. Carpeta Referenciar el equipo.

FIGURAS 40-41. Software Magnet Field. Carpeta Introducir datos de estacion y referencia.
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Para orientar el equipo por acimut «vista atras»

desactivar la opcion Medir Distancia, establecer
el punto de estacion, teclear o llamar desde Lista
de Puntos o la opcion Mapa, colocar la altura del
ori. G2 0.060 m equipo, en escala dejar en 1, activar la tecla que
Acimut 63°25'06" indique el acimut, pulsar siguiente, fijar el
Fitar Circulo a =1 angulo de orientacion e indicar acimut, luego
AH:90°10°50" AV:97°40'56" indicar orientar, automaticamente el equipo
A Ref:N/A calcula el acimut con la referencia del punto de
) Fac B T (8 oo estacién y orientacion, finalizar ingresando en la
: i tecla Home que nos lleva al mena principal.

Inicia el levantamiento o replanteo de puntos, en
el boton comprobar que se puede medir y
comprobar la distancia, y verificar el margen de
error o precision obtenido.

FIGURA 42. Software Magnet Field. Carpeta Orientacion.

NOTA: Siempre cuando se enfoca una vista atras para orientar el equipo desde un punto de referencia debemos
apuntar la visual del equipo al baston del prisma en la base o punta del mismo, fijar el angulo de
medicion y luego subir la vertical. Damos las indicaciones para que la persona que tenga el prisma sin mover el baston
del punto de referencia nivele, y pueda colimar y medir el punto en el centro del prisma.

L Punto de orientacién Punto de estacion

n Fijar el angulo de
medicion

FIGURA 43. Medicion con prisma.
Fuente: https://cpe.leica-geosystems.com/es/blog/post/que-es-una-estacion-total-y-para-quesirve.html
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Ubicacion desde donde se debe
medir la altura del instrumento
(marca de referencia).

FIGURA 44, Ubicacion medicion altura equipo.
FUENTE: https://cosola.com/portal/index.php/productos/68-estacionestotales/topcon-estacion/225-estacion-total-topcon-0s-105

I " 4 VALOR DEFINICION

-+ Desde la base de la muesca hasta el eje
de mufones. El valor de la distancia al eje
depende del instrumento conectado.

Distancia inclinada medida.

la vertical verdadera.

Hc + Ho.
Altura de instrumento vertical verdadera.

m Hm corregido desde la pendiente hasta

‘:,é

FIGURA 45. Medicion de altura instrumental.
FUENTE: https://help.trimblegeospatial.com/TrimbleAccess/latest/es/Instrument-height.htm



Escuela Profesional de Ingenieria Civil

Una vez va orientado el equipo, iniciar el levantamiento o replanteo, ingresando a
Registro, que es donde se guardaran los puntos a medir. Luego ingresar a la opcion Topo, nos
brinda un submenl en el que indica el punto, colocar que se inicie midiendo desde el punto
namero 1, en codigo colocar las caracteristicas del punto, v verificar que la altura y la constante
del prisma sean correctas.

Para iniciar la medicion enfocar la visual del equipo en direccion al punto a medir, es
decir, el punto donde se encuentre ubicado el prisma, una vez vya enfocados
correctamente presionar medir o medir y grabar.

L] "

(9| | =8

MEDIR MEDIRY
GRABAR
e d
. y ——
- _ 4
Trabajo  Configurar Intercambio Chat Editar Calcular
B \ & - “ . £
~ il
\ 5%
0y — N
Mapa Conectar  Sistema Registro /Replantear  Herram

FIGURA 46. Software Magnet Field. Carpeta Registro.

® =

Transv  Buscar PK
3 a

[
inea  Establecer Imagen
perficie  Ausents Recoleccidn escaneo

[

FIGURA 49. Software Magnet Field. Carpeta Topo Medir.
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La visualizacion de los puntos se puede cambiar de Normal a vista Mapa.

Radiacidn-Direct... + |MED |

b v roma
- Mapa _]
& Coago ['m -

HIEA:I_ —_Im

Madir Pto Delante Directo
AH:62%22°19" AV:9504°31"

DG: (0. 660)* [_ﬁ] L_Eﬂ

Para crear los cadigos ir al mend principal en Editar, luego ingresar al submen( Codigos, v anadir los

codigos o nombres de los puntos si es tipo punto o linea, si es algo continuo o un area, seleccionar
el estilo y color de las capas que van a crear.

0o 24

Trabajo C Chat Editar Calcular
3 \ - < e
a4 b < Ll

=~ e
Foiy —
Mapa Conectar Sistema Registro  Replantear  Herram

FIGURA 51. Software Magnet Field. Carpeta Editar.

a3
§

”

g

DiO

FIGURA 53. Software Magnet Field. Carpeta Codigos anadir.
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Una vez creados los codigos cuando
se hace la lectura del punto en la

— opcion codigo, ubicar el codigo que
sea acorde a las caracteristicas del
punto medido.

(oo [eatar] .|

Editar

FIGURA 54. Software Magnet Field. Carpeta Codigos editar

REPLANTEQ

Previamente al iniciar un replanteo debemos estacionar y orientar el equipo, seleccionar
replantear, en el submend ir a puntos, ubicar el punto a replantear que ya previamente hemos
cargado en la Lista de Puntos o si se ha realizado un levantamiento desde Mapa. Si se va a trabajar
con prisma se confirma la altura; si no es el caso, seleccionar el método a trabajar, una vez
configurados estos parametros se indica replantear.

FIGURA 55. Replanteo.
Fuente: https://cpe.leica-geosystems.com/es/blog/post/que-es-una-estacion-total-y-para- que sirve.html

Ingresar a
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FIGURA 56. Software Magnet Field. Carpeta Replantear.
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FIGURA 57. Software Magnet Field. Carpeta Puntos.

FIGURA 58. Software Magnet Field. Comando ubicar puntos.
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FIGURA 59.
Software Magnet Field. Comando definir estilo de puntos.
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Una vez ya establecidos todos
los parametros indicar
Replantear

Debemos llevar el angulo
AH a 0° 00’ 00" y verificar la
distancia del equipo al punto a
replantear que debe ser 0

FIGURA 60.
Software Magnet Field. Comando replanteo de puntos.

NOTA: Para obtener el punto exacto al replantear se puede realizar una lectura del punto simple, es decir, solo
medir el punto, para ir verificando la precision del angulo y la distancia.

Replantear: Normal v |60 |

Al realizar las lecturas el equipo
— nos indica si debemos alejarnos o
acercarnos (del equipo), ya sean

metros o centimetros segin se
Cambiar AH -6°23"'19" Alejarse ET 0.004 muestra en la imagen.
Ocup->Disefia 0.559 _lzqda 0.062

[ 5> PRy

Replantear: Normal - || MED |

b

w
Una vez ubicado el punto cuando el
angulo indica AH 0° 00’ 00" y la
n @ —) distancia que existe entre el puntoy

el equipo es 0.000 podemos medir y
guardar, y marcar en el terreno el
punto con una estaca.

Cambiar AH UP00'00"  Alejarse ET 0.003
Ocup->Disefio 0.559 lzqda 0.000

Ll > EES TR A Y1)

FIGURA 61.
Software Magnet Field. Comando Replanteo
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Una vez ya establecidos todos

— los parametros indicar
Replantear

Debemos llevar el angulo
— AH a 0° 00’ 00" y verificar la

distancia del equipo al punto a
replantear que debe ser 0

FIGURA 62.
Software Magnet Field. Comando replanteo estilo del Mapa.

NOTA: Lo ideal cuando vamos a replantear es llevar el angulo AH a 0° 00’ 00” (0° grados, 00’ minutos,
00"'segundos), para esto debemos verificar que la opcion girar angulo horizontal esté seleccionada, y vamos
girando el equipo hasta conseguir el angulo del punto a replantear que seria 0° 00’ 00", también nos indica la
distancia que hay desde el equipo al punto. Una vez fijada la direccion en 0° 00’ 00", se verifica la distancia que
debe desplazarse hasta ubicar el punto con exactitud.

DESCARGA DE DATOS

Mapa Conectar  Sistema Registro Replantear Herram

FIGURA 63.
Software Magnet Field. Carpeta Intercambio.
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Para hacer la exportacion de puntos de un levantamiento debemos tener el trabajo
ABIERTO, basicamente es donde se crearon los puntos, es decir, debe estar selecionado
en la pantalla principal. Para hacer la descarga de datos, realizar lo siguiente:

FIGURA 64. Foto USB. Fuente propia.

FIGURA 65. Foto estacion total puerto USB. Fuente propia.

2.

Configura\Intercambiay/ Editar

' i

Calcular Mapa Sistema  Registro

% &

Replantear Herram

FIGURA 66. Software Magnet Field. Carpeta Intercambio.
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FIGURA 67. Software Magnet Field. Carpeta Fichero.

(I8 A Fichero

Datos

Propiedades del archivo ASCIT
Utilizar Tipos para Atributos
Utilizar comillas para texto

FIGURA 68. Software Magnet Field. Carpeta Fichero.

W sERIL 2022 :
B 2pplication Data | IEE

B Cocuments and Settings Il Temp
| WMy Documents

Becs
| WProgram Files

UCSP, txt

FIGURA 69. Software Magnet Field. Carpeta Fichero ubicar la ruta.
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: Seleccionar el tipo de
8 Encabezado en primera fla delimitado Y el estilo del

Estilo Archivo archivo, luego indicar Siguiente.

FIGURA 70. Software Magnet Field. Carpeta Fichero Delimitar.
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FIGURA 71. Software Magnet Field. Carpeta definir
sistema de coordenadas.

Al aceptar se exportan los

puntos en la USB en el formato
Exportacion finaligda satisfaMpriamente. SeleCCIonado

Cerrar

FIGURA 72. Software Magnet Field. Carpeta exporta los puntos.



Universidad Catolica

San Pablo

.

SBN: 978-612-4353-97-0

\ I “ ‘
B 9 970

7861241353




